


AJO 
CEBOLLA 
PUERRO 

ALCACHOFA 
CARDO 

GIRASOL Y COLZA 

MAÌZ 
SORGO 
ARROZ 

COL 
BRÒCOLI 
COLIFLOR 

REMOLACHA DULCE 

ENSALADA-LECHUGA 
RADICCHIO 
ACHICORIA 
ACELGA ROJA 
ACELGA

TOMATE 
FRESAS 
CALABAZA

HINOJO 
APIO 

VALERIANA 
BROTES 
MISTICANZA 
RÙCULA 

ZANAHORIA 
CHIRIVÌA
RÀBANO 
NABO 

BARBADOS 
PORTAINJERTOS EN VIVERO 
ROSAS 

HIERBAS MEDICINALES 
TABACO 
CÁÑAMO

PATATA 

SOYA 
ALUBIAS 
CACAHUETE 
GARBANZOS 
LENTEJAS Y ARVEJAS 
HABAS 

PEREJIL 
ALBAHACA 



TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA TRABAJA EN CABALLÒN

TIPO DE TERRENO Arenoso / Medio y Pedregoso (con piedras de pequeñas dimensiones: apròximadamente 3 - 4 cm de 
diàmetro)

DISTANCIA ENTRE HILERAS Mìnimo 35  – 80 cm 

DISTANZA ENTRE PLANTAS -

DIMENSIONES ROTORES Inclinacion fija a 28°
Rotoblizz: Ø 30 cm entre hileras 35-45 cm; Ø 35 cm entre hileras 45-55 cm; Ø 40cm entre hileras 
superior a 55 cm

VELOCIDAD DE TRABAJO 3 - 7 Km/h

PREPARACIÒN
DEL TERRENO REQUERIDA

Buena

SIEMBRA/TRASPLANTE Central en la cama/plano

N. DE HILERAS Depende de la trasplantadora/sembradora en uso, tambièn sobre màs camas

TIPO DE SISTEMA Mecànico

TIPO DE GUÌA 1. Mecànica con un manubrio che trabaja en las ruedas delanteras de la màquina con chàsis fijo, 
    requerido operador trasero para control
2. Con RTK en el tractor, el conductor puede desplazar lateralmente el chàsis hidràulico de la
    binadora con un joystick en cabina controlando 1 o màs hileras sembradas por medio de una
    pantalla HD 10,4’.
3. Sin RTK, guìa hidràulica con joystick que trabaja en las ruedas delanteras en el chàsis fijo o chàsis 
    hidràulico para desplazar lateralmente – adapto a màquinas  pesantes), requerido operador 
    trasero para control
4. Automàtica con telecàmara T&H con chàsis hidràulico con desplazamiento lateral, sin operador 
    trasero.

SMART FARMING Agricultura 4.0

USO Intuitiva e modular



TIPO DE TERRENO Arenoso/Pedregoso/medio (con piedras de tre di pequeñas dimensiones: apròximadamente 2-3 cm 
di diàmetro)

DISTANCIA ENTRE HILERAS Mìnimo 12,5-35 cm 

DISTANCIA ENTRE PLANTAS -

DIMENSIÒN ROTORES Un modelo ùnico Rotovert con inclinaciòn regulable

VELOCIDAD DE TRABAJO 2 - 5 Km/h

PREPARACIÒN
DEL TERRENO REQUERIDA

Buena

SIEMBRA/TRASPLANTE Central en la cama/plano

NÙMERO DE HILERAS Depende de la trasplantadora/sembradora, tambièn en màs camas

TIPO SISTEMA Mecànico

TIPO DE GUÌA 1. Mecànica con un manubrio che trabaja en las ruedas anteriores de la màquina con chàsis fijo, 
    requerido operador trasero para control 
2. Con RTK en el tractor, el conductor puede desplazar lateralmente el chàsis hidràulico de la binadora con 
     un joystick en cabina controlando 1 o màs hileras sembradas por medio de una pantalla HD 10,4’.
3. Sin RTK, guìa hidràulica con joystick que trabaja en las ruedas delanteras en el chàsis fijo o chàsis  hidràulico 
     para desplazar lateralmente – adapto a màquinas  pesantes), requerido operador trasero para control
4. Automàtica con telecàmara T&H con chàsis hidràulico con desplazamiento lateral, sin operador trasero.

SMART FARMING Agricultura 4.0

USO Intuitiva y modular
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TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA TRABAJA EN CABALLÒN



TIPO DE TERRENO Arenoso, medio, sin piedras

DISTANCIA ENTRE HILERAS ZANAHORIAS: Mìnimo 4,5 cm
IV GAMMA: 6 cm

DIMENSIÒN DISCOS Dimensiòn discos estàndar Ø 320 mm

VELOCIDAD DE TRABAJO 1,5 - 3,5 Km/h

PREPARACIÒN 
DEL TERRENO REQUERIDA

Entierra piedras, acaballonadora con rodillo nivelador liso, uso del GPS RTK desde la preparaciòn del 
terreno, siembra y binado.

SIEMBRA/TRASPLANTE Central en la cama

N. DE HILERAS Depende de la trasplantadora/sembradora en uso en una cama a la vez

TIPO SISTEMA Automatico

TIPO DE GUÌA 1. Guìa con chàsis con desplazamiento lateral hidràulico con joystick, requerido operador trasero  
    para control

2. Con telecàmera automàtica T&H

SMART FARMING Agricoltura 4.0

USO Control de la configuraciòn de la telecàmara y de los sensores de profundidad

TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA TRABAJA EN CABALLÒN



TIPO DE TERRENO Arenoso, medio, sin piedras

DISTANCIA ENTRE HILERAS Mìnimo 25 cm

DISTANCIA ENTRE PLANTAS Mìnimo 10 cm

VELOCIDAD DE TRABAJO 1,2 - 1,5 Km/h

PREPARACIÒN
DEL TERRENO REQUERIDA

El terreno debe ser nivelado y sin piedras
(Entierrapiedras, acaballonadora con rodillo nivelador liso)

SIEMBRA/TRASPLANTE Central en la cama

NUMERO DE HILERAS Depende de la trasplantadora/siembradora en uso, tambièn en màs camas

TIPO SISTEMA Automàtico

TIPO DE GUÌA 1. Guìa con chàsis con desplazamiento lateral hidràulico por medio del joystick, requerido operador 
    trasero para control
2. Con telecàmara automàtica T&

SMART FARMING Agricoltura 4.0

USO Control de la configuraciòn de la telecàmara y de los sensores de profundidad
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TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA




