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Descubre nuestras binadoras
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Rotosark

Binadora “Rotosark” con chasis fijo, desplazamiento lateral o plegable; componible con
paralelogramos con carga variable que trabaja sobre la hilera sembrada o trasplantada.
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TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA TRABAJA EN CABALLON

TIPO DE TERRENO é_r\enoio ; Medio y Pedregoso (con piedras de pequefias dimensiones: aproximadamente 3 - 4 cm de
iametro

DISTANCIA ENTRE HILERAS | Minimo 35 —80 cm

DISTANZA ENTRE PLANTAS

DIMENSIONES ROTORES Inclinacion fija a 28°

Rotoblizz: @ 30 cm entre hileras 35-45 cm; @ 35 cm entre hileras 45-55 cm; @ 40cm entre hileras
superior a 55 cm

VELOCIDAD DE TRABAJO 3-7Kmh

PREPARACION Buena
DEL TERRENO REQUERIDA
SIEMBRA/TRASPLANTE Central en la cama/plano
N. DE HILERAS Depende de la trasplantadora/sembradora en uso, también sobre mas camas
TIPO DE SISTEMA Mecanico
TIPO DE GUIA 1. Mecanica con un manubrio che trabaja en las ruedas delanteras de la maquina con chasis fijo,
requerido operador trasero para control
2. Con RTK en el tractor, el conductor puede desplazar lateralmente el chasis hidraulico de la
binadora con un joystick en cabina controlando 1 0 mas hileras sembradas por medio de una
pantalla HD 10,4".
3.Sin RTK, guia hidraulica con joystick que trabaja en las ruedas delanteras en el chasis fijo o chasis
hidraulico para desi)lazar lateralmente — adapto a maquinas pesantes), requerido operador
trasero para contro
4, ?utomética con telecamara T&H con chasis hidraulico con desplazamiento lateral, sin operador
rasero.
SMART FARMING Agricultura 4.0
uso Intuitiva e modular
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Elementos Rotosark

Los elementos estan constituidos por un paralglo(?ramo con carga variable con manivela y un
resorte con un suporte de tres diferentes longitudes para cargar los accesorios requeridos.

En el paralelogramo alojan una copia de rotores Rotoblizz en acero con cujinete Agrihub (sin
necesidad de manutencion), una copia de azadas a cola de golondrina traseras para trabajar
entre las hileras y dos aporcadores traseros para llevar tierra a la base de la planta.

Sistema: Los rotores Rotoblizz trabajan directamente sobre la hilera de trasplante sin provocar alqun dafio al sistema
radicular y de follaje de las plantas gracias a la loro forma redonda. Medidas diametro 30 - 35 - 40 cm.

Realizados en acero, con paletas curvas con un ancho de 3 cm, con anillo parapiedras para terrenos pedregozos,
inclinacion fija de 28° hacia la planta y profundita di lavoro fino a 3 — 4 cm.

Girando uno frente al otro, empujan la costra del suelo hacia el centro, la rompen y las paletas mueven hacia afuera
la germinacion de malas hierbas o las malas hierbas mismas.

Utilizacion: 7 dias después del trasplante, 10 dias después de la siembra y cada vez la maleza se encuentra en
forma cotiledon o germinativa para obtener un resultado dptimo.

ELEMENTO ROTOSARK
BASE L700 mm

TRABAJA
SOBRE LA HILERA

@ Azadas laterales delanteras: para romper el terreno y mover las piedras. Adapto para terrenos duros.
@ Rotores Rotoblizz
@ Grupo para binar entre hileras: trabaja en las zonas no cubiertas por los Rotoblizz.

ELEMENTO ROTOSARK ® © 6 @
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@ Azadas laterales delanteras: para romper el terreno y mover las piedras. Adapto para terrenos duros.
@ Rotores Rotoblizz

@ Grupo para binar entre hileras: trabaja en las zonas no cubiertas por los Rotoblizz.

@ Copia de aporcadores: para aporcar tierra hacia la base de la plantal.

ELEMENTO ROTOSARK
ENTRE HILERAS
L1620 mm

TRABAJA
ENTRE LAS HILERAS

@ Rueda de nivel: para reqular la profundidad de trabajo.

@ Azadas laterales delanteras: para romper el terreno y mover las piedras. Adapto para terrenos duros.
@ Azada para romper el trazado de la rueda: para mover el terreno después de la rueda de nivel.
@ Rotores Rotoblizz

@ Grupo para binar entre hileras: trabaja en las zonas no cubiertas por los Rotoblizz.

@ Copia de aporcadores: para aporcar tierra hacia la base de la planta.



Rotovert

Binadora “Rotovert” con chasis fijo, desplazador lateral hidraulico o plegable;
compuesto con paralelograma a carga variable o “basculante” que trabajan en la hilera
sembrada o trasplantada.
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TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA TRABAJA EN CABALLON

TIPO DE TERRENO

Arenoso/Pedregoso/medio (con piedras de tre di pequefias dimensiones: aproximadamente 2-3 cm
di diametro)

DISTANCIA ENTRE HILERAS | Minimo 12,5-35 cm

DISTANCIA ENTRE PLANTAS

DIMENSION ROTORES

Un modelo tnico Rotovert con inclinacion requlable

VELOCIDAD DE TRABAJO 2-5Km/h

PREPARACION Buena
DEL TERRENO REQUERIDA
SIEMBRA/TRASPLANTE Central en la cama/plano
NUMERO DE HILERAS Depende de la trasplantadora/sembradora, también en mas camas
TIPO SISTEMA Mecanico
TIPO DE GUIA 1. Mecanica con un manubrio che trabaja en las ruedas anteriores de la maquina con chasis fijo,
requerido operador trasero para control
2. Con RTK en el tractor; el conductor Fuede desplazar lateralmente el chasis hidraulico de la binadora con
un joystick en cabina controlando 1 o mas hileras sembradas por medio de una pantalla HD 10,4',
3. Sin RTK, quia hidraulica con joystick que trabaja en las ruedas delanteras en el chasis fijo o chasis hidraulico
para desplazar lateralmente —adapto a maquinas pesantes), requerido operador trasero para control
4. Automatica con telecamara T&H con chasis hidraulico con desplazamiento lateral, sin operador trasero.
SMART FARMING Agricultura 4.0
Uso Intuitiva y modular
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Elementos Rotovert

Los elementos estan compuestos por un paralelogramo a carga variable con manivela y/o resorte con
5 un suporte para cargar los accesorios requeridos o en la version TILT “a basculante” con carga a resorte.

/ Los elemento estadar estan compuestos por una copia de rotores Rotovert en acero con cujinetes
Agrihub, con una copia de azadas traseras a cola de golondrina para trabajar en el entre hileras y
aporcar terreno hacia la base de las plantas.

Sistema: Los rotores Rotovert acttan directamente sobre la hilera de trasplante sin dafar el sistema radicularP/
foliar gracias a su forma redonda. Fabricado en acero, con paletas curvas de 3 cm de ancho, inclinacion requlable
en diferentes posiciones hacia la planta y profundidad de trabajo hasta 3 - 4 cm.

Al girar uno frente al otro, emBUJan la costra del suelo hacia el centro, la rompen y las paletas mueven la
germinacion de las malas hierbas o las malas hierbas mismas hacia el exterior.

Utilizacion: / dias después del trasplante, 10 dias después de la siembra y cada vez que la maleza se encuentra
en forma cotiledon o germinativa para obtener un resultado dptimo.

ELEMENTO ROTOVERT

SOBRE LA HILERA 4 ’
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@ Azadas laterales anterior/Grupo discos Colibi: para romper el terreno y mover las piedras, para terrenos duros. Grupo “COLIBRI" para
trabajar entre las doble hileras.

(2) Rotores Rotovert
@ Azadas laterales anterior: para el binado entre hileras.

ELEMENTO ROTOVERT

TILT @
TRABAJA N
SOBRE LA HILERA =

Elemento indipendiente basculante con variacion de carga en el terreno por medio del resorte.

@ Rotores Rotovert: en el elemento Tilt trabajan directamente sobre la hilera de trasplante sin provocar dafio al sistema radicular y foliar
de las plantas debido a la forma redonda, permitiendo de trabajar en distancia entre hileras de 12-25 cm.

ELEMENTOS ACCESORIOS

ROTOCLEAN

TRABAJA @ @ @

ENTRE LAS HILERAS s ':;ﬂfji;,_r_g o
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@ Elemento a doble regulacion: por presion sobre el terreno con paralelogramo a carga variabile con manivela y por profudidad con
regulacion en la rueda.

@ Azada para romper el trazado de la huella de la rueda

@ Rotores Rotoclean: en acero, con paletas derechas a estrella, inclinacion variable hacia el lado de la cama para trabajar 2 cm de
profundidad haciendo caer la germinacion de las malezas o las mismas malezas a la base del surco.

@ Aporcador: regulable o fijo.



Colibri

La binadora “COLIBRI” actua directamente junto a la hilera sembrada a 2 cm de la planta
con distancias minimas entre hileras de 4,5 cm en zanahoria y 6 cm en baby leaf, sin dafnar
el sistema radicular y foliar, evitando la germinacion de malezas.

Gradias a su deshierbe activo dado por la rotacion motorizada de los discos, COLIBRI tritura suavemente el suelo sin
mover la planta. La velocidad y configuracion de los discos se puede ajustar y requerir sequn la etapa de la plantay
el tipo de suelo.
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TRABAJA EN CABALLON

TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA

TIPO DE TERRENO

Arenoso, medio, sin piedras

DISTANCIA ENTRE HILERAS | ZANAHORIAS: Minimo 4,5 cm
IV GAMMA: 6 cm

Dimension discos estandar @ 320 mm

DIMENSION DISCOS

VELOCIDAD DE TRABAJO 1,5-3,5Kmh

PREPARACION Entierra piedras, acaballonadora con rodillo nivelador liso, uso del GPS RTK desde la preparacion del
DEL TERRENO REQUERIDA terreno, siembra y binado.

Central en la cama

SIEMBRA/TRASPLANTE

N. DE HILERAS

Depende de la trasplantadora/sembradora en uso en una cama a la vez

TIPO SISTEMA Automatico

TIPO DE GUIA

1. Guia con chasis con desplazamiento lateral hidraulico con joystick, requerido operador trasero
para control

2. Con telecamera automatica T&H

SMART FARMING Agricoltura 4.0

Uso Control de la configuracion de la telecamara y de los sensores de profundidad
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Algunas configuraciones Colibri
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2/3 caballones, 1 o 2 hileras cada uno

l'“:
-

ﬂnum e
A B A _E_ . B

4 caballones, 1 o 2 hileras cada uno

43 £
Sy
o
.:- B - ] || L )

- o | b 1 1 i

1 cama, 3 doble hileras

s i

T

iy
R

B QZ:H i-% : ey | [F-3 af 4 ]
= 4 i | i

1 cama, a hileras multiplas > 6 cm
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1 cama, a hilera individual a partir de 3




Optyma

"OPTYMA" es nuestra binadora, escardadora entre hileras/entre plantas automatica
y patentada con distancias a partir de 25 cm entre las hileras.

Se caracteriza por la semplicidad de utilizo gracias a un sistema di reconocimento de las plantas por medio de sensores
en fibra optica.Con OPTYMA podemos efectuar el binado total entre las hileras y entre las plantas con una sola pasada.
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TRABAJA EN PLANO TRABAJA EN CAMA

TIPO DE TERRENO

Arenoso, medio, sin piedras

DISTANCIA ENTRE HILERAS | Minimo 25 cm

DISTANCIA ENTRE PLANTAS | Minimo 10 cm

VELOCIDAD DE TRABAJO 1,2-1,5Kmh

PREPARACION El terreno debe ser nivelado y sin piedras .
DEL TERRENO REQUERIDA (Entierrapiedras, acaballonadora con rodillo nivelador liso)

SIEMBRA/TRASPLANTE Central en la cama
NUMERO DE HILERAS Depende de la trasplantadora/siembradora en uso, tambiéen en mas camas
TIPO SISTEMA Automatico
TIPO DE GUIA 1. Guia con chasis con desplazamiento lateral hidraulico por medio del joystick, requerido operador
trasero para control
2. Con telecamara automatica T&
SMART FARMING Agricoltura 4.0

Uso Control de la configuracion de la telecamara y de los sensores de profundidad

ELEMENTO
OPTYMA
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Elemento Optyma

O Copia de ruedas de apoyo: ajustable mediante manivela que soporta un paralelogramo de carga variable.

@ Par de azadas de corte lateral delantero: se aplica un par de azadas de corte lateral en la parte delantera de Ia hilera.

Estos estan dispuestos en el mismo eje que las cuchillas de apertura trasera y tienen la funcion de socavar o sacar al exterior de
]Ica hilera los cuerpos extrafios como una piedra 0 malezas, nivelar los terrones, limpiar y preparar el terreno para la lectura de las
otocélulas.

Cuando la lectura de las fotocélulas es interrumﬁida por la presencia de la planta, se envia un impulso inmediato mediante fibra
Optica de ultima generacion (de ahi la Patente) asta la centralita que controla la apertura sincronizada de las cuchillas alimentadas
con aire comprimido a través de una electrovalvula.

La apertura puede retrasarse mas o menos en funcién de los parametros configurados en la unidad de control, en funcion del
cultivo, el volumen de la planta y la velocidad de avance.

Par de cuchillas de apertura trasera: con unas dimensiones de 6x2 cm para la limpieza entre plantas, son accionadas por
fotocélulas frontales, ligeramente inclinadas para facilitar el deslizamiento y reducir la friccion en el suelo.

La profundidad de trabajo esta justo debajo de la corteza del suelo, por o que no tocaremos el terron ni la raiz de la planta
(ajustable seglin sea necesario).

A medida que se presenta la planta, se abren en un sentido de rotacion de 90 * hacia atrés siguiendo el avance y haciendo asi
un pequefio radio. El movimiento en este caso es un movimiento que quita y agrega por o que el sistema hechara o pondra
tierra sobre las plantas.

* Para cerrar el elemento se pueden combinar una serie de azadas para deshierbe entre hileras y otros
accesorios requeridos segun las necesidades.
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OLIVER AGRO SRL

Via Torre, 350
36056 ENGAZZA DI SALIZZOLE
(VERONA) - ITALY
Tel. +39 045 6954392

info@dittaoliver.com
www.oliveragro.es



