


KNOBLAUCH 
ZWIEBEL 
LAUCH 

ARTISCHOCKE 
KARDONE 

SONNENBLUME UND RAPS 

MAIS 
SORGHUMHIRSE 
REIS 

KOHL 
BROKKOLI 
BLUMENKOHL 

ZUCKERRÜBEN 

KOPFSALAT-GARTENSALAT 
RADICCHIO 
ZUCKERHUT 
ROTE BETE 
MANGOLD 

BALDRIAN 
JUNGER SALAT 
MESCLUN-SALAT 
RUCOLA 

TOMATE 
ERDBEERE 
KÜRBIS 

KAROTTE 
PASTINAKE 
RADIESCHEN 
SPEISERÜBE 

WURZELREBEN 
UNTERLAGEN IM GEWÄCHSHAUS 
ROSEN 

ARZNEIPFLANZEN 
TABAK 
HANF 

KARTOFFEL 

SOJA 
BOHNEN-GRÜNE BOHNEN 
ERDNÜSSE 
KICHERERBSE 
LINSEN UND ERBSEN 
ACKERBOHNE 

FENCHEL 
SELLERIE 

PETERSILIE 
BASILIKUM 



BEARBEITUNGEN AUF 
FLACHEN BÖDEN

BEARBEITUNGEN AUF 
BEETEN

BEARBEITUNGEN AUF 
DEM DAMM 

BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 3 - 4 cm im Durchmesser)

REIHENABSTAND Mindestens 35 13’ ½ (Zoll) – 80 cm 31’ ½ (Zoll)

PFLANZENABSTAND -

ROTORDIMENSIONEN Fixe Neigung von 28°
Rotoblizz: Ø 30 cm bei einem Reihenabstand von 35-45 cm; Ø 35 cm bei einem Reihenabstand
von 45-55 cm; Ø 40cm bei einem Reihenabstand von 55 cm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT 3 - 7 Km/h

BENÖTIGTE VORBEREITUNG 
DES BODENS

Gründlich

AUSSAAT/UMPFLANZUNG Mittig auf dem Beet/dem flachen Boden

REIHENANZAHL Abhängig vom verwendeten Umpflanzgerät/der Sämaschine, auch auf mehreren Beeten

SYSTEMTYP Mechanisch

AUSWAHL DES FAHRMODUS 1. Mechanischer Fahrmodus mit einem Lenker, der auf die Vorderräder der Maschine mit festem 
Rahmen einwirkt, Heckbedienung zur Kontrolle erforderlich
2. Mit dem RTK-System auf dem Traktor kann der Fahrer die Jätmaschine mit dem hydraulischen 
Rahmen bewegen, indem er einen Joystick in der Kabine verwendet und 1 oder mehrere Saatreihen 
auf einem 10,4’’ HD-Monitor kontrolliert
3. Ohne RTK-System, hydraulischer Fahrmodus mit Joystick, der für seitliches Verschieben auf die 
Vorderräder des festen oder hydraulischen Rahmens einwirkt - Für schwere Maschinen geeignet), 
Heckbedienung zur Kontrolle erforderlich
4. Automatischer Fahrmodus mit T&H-Kamera auf hydraulischem, verschiebbarem Rahmen, ohne 
Heckbedienung

SMART FARMING Agricoltura 4.0

BENUTZUNG Intuitiv und modular



BODENART Sandig/mittlere Dichte und steinig (mit kleinen Steinen: ca. 2-3 cm im Durchmesser)

REIHENABSTAND Minimum 12,5-35 cm - 6’ bis 13’ ½ (Zoll)

PFLANZENABSTAND -

ROTORDIMENSIONEN Ein einzigartiges Rotovert-Modell mit einstellbarer Neigung

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT 2 - 5 Km/h

BENÖTIGTE VORBEREITUNG 
DES BODENS

Gründlich

AUSSAAT/UMPFLANZUNG Mittig auf dem Beet/dem flachen Boden

REIHENANZAHL Abhängig vom verwendeten Umpflanzgerät/der Sämaschine, auch auf mehreren Beeten

SYSTEMTYP Mechanisch

AUSWAHL DES FAHRMODUS 1. Mechanischer Fahrmodus mit einem Lenker, der auf die Vorderräder der Maschine mit festem 
Rahmen einwirkt, Heckbedienung zur Kontrolle erforderlich
2. Mit dem RTK-System auf dem Traktor kann der Fahrer die Jätmaschine mit dem hydraulischen 
Rahmen bewegen, indem er einen Joystick in der Kabine verwendet und 1 oder mehrere Saatreihen 
auf einem 10,4’’-Monitor kontrolliert.
3. Ohne RTK-System, hydraulischer Fahrmodus mit Joystick, der für seitliches Verschieben auf die 
Vorderräder des festen oder hydraulischen Rahmens einwirkt - Für schwere Maschinen geeignet), 
Heckbedienung zur Kontrolle erforderlich 
4. Automatischer Fahrmodus mit T&H-Kamera auf hydraulischem, verschiebbarem Rahmen, ohne 
Heckbedienung.

SMART FARMING Agricoltura 4.0

BENUTZUNG Intuitiv und modular
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BEARBEITUNGEN AUF 
FLACHEN BÖDEN

BEARBEITUNGEN AUF 
BEETEN

BEARBEITUNGEN AUF 
DEM DAMM 



BODENART Sandig, mittlere Dichte, ohne Steine

REIHENABSTAND KAROTTEN: Min 4,5 cm
KÜCHENFERTIGES OBST U. GEMÜSE:  6 cm

ROTORDIMENSIONEN Abmessungen der Standardscheiben Ø 320 mm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT 1,5 - 3,5 Km/h

BENÖTIGTE VORBEREITUNG 
DES BODENS

Steinegge, Dammfräse mit glattem Planierbalken, Einsatz von GPS RTK bei der Bodenbearbeitung, 
Aussaat und Unkrautbekämpfung.

AUSSAAT/UMPFLANZUNG Mittig auf dem Beet

REIHENANZAHL Abhängig vom auf dem einzelnen Beet verwendeten Umpflanzgerät/der Sämaschine

SYSTEMTYP Automatisch

AUSWAHL DES FAHRMODUS 1. Hydraulischer Fahrmodus mit Joystick am verschiebbaren Rahmen, Heckantrieb zur Steuerung 
erforderlich
2. Mit automatischer T&H-Kamera

SMART FARMING Agricoltura 4.0

BENUTZUNG Einige Hinweise über die Einrichtung der Kamera und der Tiefensensoren

BEARBEITUNGEN AUF 
FLACHEN BÖDEN

BEARBEITUNGEN AUF 
BEETEN

BEARBEITUNGEN AUF 
DEM DAMM 



BODENART Sandig, mittlere Dichte, ohne Steine

REIHENABSTAND Mindestens 25 cm

PFLANZENABSTAND Mindestens 10 cm

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT 1,2 - 1,5 Km/h

BENÖTIGTE VORBEREITUNG 
DES BODENS

Der Boden muss geebnet und frei von Steinen sein.
(Steinegge, Dammfräse mit glattem Planierbalken)

AUSSAAT/UMPFLANZUNG Mittig auf dem Beet

REIHENANZAHL Abhängig vom verwendeten Umpflanzgerät/der Sämaschine, auch auf mehreren Beeten

SYSTEMTYP Automatisch

AUSWAHL DES FAHRMODUS 1. Hydraulischer Fahrmodus mit Joystick am verschiebbaren Rahmen, Heckantrieb zur Steuerung
    erforderlich
2. Mit automatischer T&H-Kamera

SMART FARMING Agricoltura 4.0

BENUTZUNG Einige Hinweise über die Einrichtung der Kamera und der Fotozellen
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BEARBEITUNGEN AUF 
FLACHEN BÖDEN

BEARBEITUNGEN AUF 
BEETEN

BEARBEITUNGEN AUF 
DEM DAMM 




